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  PLCطراحي چند تمرين 
  :١تمرين 

  برنامه كنترلي بنويسيد كه : Micro/Winدر نرم افزار 
مقدار مايع  mA 20-4الف) از يك سنسور سطح سنج مجهز به يك مبدل 

داخل مخزن را اندازه گيري نموده و آنرا برحسب ليتر در يك محل 
  حافظه مشخصي ذخيره نمايد.

و  LL-Sensorكي به عنوان در داخل مخرن دو سنسو سطح سنج يب) 

برنامه کنترلی  در بالاي مخزن قرار دارد  HL-Sensorديگري به عنوان 

می رسد هر  LLطوری طراحی نماييد که وقتی محلول داخل مخزن به سطح 
 داخل مخزن به نصف می رسددو ورودی بالايی باز شوند و وقتی مقدار مايع 

بع قرار داده می شود آشکار يا توسط يک سنسور ديجيتالی که در وسط من(
)  سازی انجام می شود يا با استفاده از سنسور آنالوگی آشکار سازی می شود

می  HLيکی از شيرهای ورودی بسته شود و وقتی سطح مايع به سنسور 
  رسد شير دوم هم بسته شود.

  
  به طور خود كار تكرار شود. HLو  LLاين عمل بين دو سطح ) ج

  د) 

  
مخزن استونه اي با مقطع دايره اي به شعاع يك متر و ارتفاع 

  متر مي باشد. 2.5مخرن 

  . كه در صورت اين تمرينات  تشريح شده است. خواسته هاي كنترلي را خوب متوجه بشويمبراي حل در ابتدا بايستي : حل

نرم افزار نقشه كشي مانند اتوكد رسم نماييم و در آن تمامي سنسورها و محركها را در مرحله بعد نقشه هاي قدرت و كنترلي را توسط يك 
  .مشخص نموده و مهمتر از همه اينها جدول آدرسهاي ورودي و خروجي را مشخص نماييم

آدرس ورودي و   توضيحات
  خروجي

  شرح سنسور يا محرك

 20mA AI1 OR AIW0-4سنسور و ترانسديوسر از نوع جرياني با خروجي 
OR PIW 200 

  سنسور آنالوگ سطح سنج

 LLسنسور   I 0.0  سانتي متري از كف مخرن قرار دارد ٢٠اين سنسور در ارتفاع 

 HLسنسور   I 0.1  سانتي متري از سقف مخرن قرار دارد ١٠اين سنسور در ارتفاع

اين سنسور در وسط مخزن قرار داده مي شود تا وقتيكه سطح مايع به 
  يك شير ورودي باز شوداين نقطه رسيد فقط 

I 0.2  سنسور وسطML 

  Q 0.0  خروجي ١شير شماره  
  Q 0.1 –Q0,2  ورودي 2و١شير شماره  

آدرس اعلام خطا وقتي سيگنال ورودي سنسور  Q 0.3  انجام مي دهيم برنامه نويسي مي كنيم  S7-400و يا   S7-300اين قسمت وقتيكه در  
  است Overrangeدر حالت 

  مناسب به لحاظ سخت افزاري و نرم افزاري انجام شود. در خصوص سيستمهاي اتوماسيون زيمنس: PLCه بايستي انتخاب در اين مرحل

  LOGOسخت فزار  LogoComfort V5نرم افزار 

  S7-200سخت افزار   Micro/Winnنرم افزار 

 S7-400يا   S7-300سخت افزار   Simatic Managerنرم افزار 
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  : ٢تمرين 
 PLCرا توسط  DCيا  ACچگونه يك  درايو ماشين 

  كنترل كنيم:
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 حل:

  شرح ورودي  ورودي  آدرس  آدرس خروجي   حاتتوضي

  Q 1.0 I 1.0 or M1.0 Start Drive  شاسي استارت

  I 1.1 or M 1.1 Stop Drive   شاسي استپ

  PLC  I 1.2   Drive Faultورودي از خروجي درايو به 

وروري از كليد اتوماتيك  محافظ 
  موتور

  I 1.3  Motor Protection 
Circuit Breaker  

  جي سيگنال آنالوگي: آدرس خرو
4-20mA Or 0-10 V 

AQW10 or 
PQW 100  

  Analoge Output 
from PLC For 
Speed Control 

برای چک  PLCآدرس ورودي به 

  کردن سرعت درايو
  AIW10 OR 

PIW 100  
Analoge Input 
from Drive For 
Speed Control 

  

  

  
 
 

  هاي مختلف PLCو نرم افزاي  شناخت كامل تجهيزات سخت افزاري
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اور برق  –طراحي يك سيستم كنترل اتوماتيك چنج  :٣تمرين 

  PLCشهر و ژنراتور اضطراري توسط  
  

  مراحل حل:
 اي تشكيل دهنده اين سيستم زشناخت دقيق اج - ١

 شناخت دقيق رله هاي حفاظتي و كنترلي - ٢

شناخت دقيق مكانيزم هاي شارژ و قطع و وصل كليدهاي  - ٣
 اتوماتيك

 
   

  
از شناخت كامل فرايند جدول وروديها و خروجيها را مشخص مي بعد 

 كنيم
آدرس   توضيحات

  خروجي 

  شرح ورودي  ورودي  آدرس

براي مشخص كردن   H-0-Aكليد 
  وضعيت اتوماتيك و دستي

- I 2.0 or M2.0 Hand/Auto CB 
O/C 

و استارت كليد   شاسي استپ
  اتوماتيك برق شهر

 I 2.1 , I 2.2 
OR 

M 2.1 OR M2.2 
  

START/STOP 
UTILITY C.B 

و استارت كليد   شاسي استپ
  اتوماتيك برق ژنراتور

  I 2.3 , I2.4  
OR 

M 2.1 OR M2.2  

START/STOP 
GENERATOR 

C.B  
اطمينان از شارژ كامل كليد 

  اتوماتيك برق شهر
  I 2.5  CB1 MOTOR 

CHARGING 
COMPLTION  

از شارژ كامل كليد اطمينان 
 اتيك برق ژنراتوراتوم

  I 2.6  CB2 MOTOR 
CHARGING 

COMPLTION 
كنتاكت كمكي  كليد اتوماتيك برق 

  شهر
  I 2.7  N.O 

CONTACT OF 
CITY C.B. 

كنتاكت كمكي  كليد اتوماتيك برق 
  ژنراتور

  I 3.0  N.O 
CONTACT OF 
GENERATOR

C.B. 
ورودي ديجيتال از رله ولتاژ كم و 

  زياد از شبكه برق شهر
  I 3.1 Under/Over 

Voltage U Net   

  شرح ورودي  ورودي  آدرس  آدرس خروجي   توضيحات
 ورودي ديجيتال از رله ولتاژ كم و زياد از شبكه برق

 روتارنژ
 I 3.2 Under/Over Generator 

Voltage  

 I 3.3 Phase Sequence Input   برق شهر رله توالي فاز
Digital Address  Of 

City Net 

 I 3.4  Phase Sequence Digital   روتارنژ قربرله توالي فاز 
Address  Of Gen. Net 

 I 3.5  Gen. Under Frequency    آدرس ورودي ديجيتال رله فركانس كم ژنراتور
Relay Input Address  

كليد برق  آدرس ورودي ديجيتال از كنتاكت فالت تريپ
  شهر

  I 3.6 Utilkity C.B. Fault 
Input Digital Add. 

ديجيتال از كنتاكت فالت تريپ كليد آدرس ورودي 
  ژنراتور

  I 3.7 Gen. C.B. Fault Input 
Digital Add. 

 Q 2.0  -  Output Command  For كليد برق شهر قطعفرمان خروجي براي 
Openning U.C.B 

 Q 2.1 -  Output Command  For  ژنراتوركليد برق  قطعفرمان خروجي براي 
Openning G.C.B 

 Q 2.2  -  Output Command  For براي وصل كليد برق شهرفرمان خروجي 
Closing U.C.B 

 Q 2.2 -  Output Command  For  ژنراتورفرمان خروجي براي وصل كليد برق 
Closing G.C.B 

 Q 2.3  - CONTROL SIGNAL روتارنژ لزيد تراتسا يارب روتارنژ فرط هب نامرف
FOR STARTING 

DISEL GENERATOR 
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  : ٤تمرين 
طراحي سيستم كنترل اتوماتيك چراغ 

 PLCراهنمايي توسط 
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