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  فصل سوم
   DC هايماشين انواع بررسي 

  مششجلسه 
 DCموتورهاي  مشخصات الكتريكي و مكانيكي انواعبررسي به جلسه مي پردازيم  در اين

 

 f(I(مورد نياز براي تامين جريان تحريك  DCنحوه تامين منبع الكتريكي   DCموتورهاي معيار تقسيم بندي 

  عبارتند از: DCبراين اساس انواع موتورهاي در مدار استاتور مي باشد.

 تحريك مستقل موتور -١

 شنت (موازي) تورمو  -٢

  موتور سري (متوالي) -٣

 اضافيكمپوند  تورمو  -٤

 موتور كمپ.ند نقصاني -٥

 
 DCتنظيم سرعت در موتورهاي 

  
  

  :DCمدار معادل موتور 
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    :و شنت تحريك مستقل DC موتور -)١  

  

 
  

  تحريك مستقل و شنت: DCبررسي عملكرد موتور الف ) : 
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  : DCسرعت در موتورهاي   –ب) محاسبه مشخصه گشتاور 

  
  

  : DCج) روشهاي كنترل سرعت در موتورهاي 

  
  تغيير شار: -١
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 تغيير ولتاژ: -٢
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 :آرميچر تغيير مقاومت -٣

  
  

  
: ١تمرين 
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  سري :    DCموتور  
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  سري: DCكنترل سرعت در موتورهاي 

  
 

Title: _٣٠کلاس مجازي يوسف علي نژادبرمي  

Type: Recording 

Duration: 01:36:01 

Disk usage: 197420.5 KB 

Permissions: Same as parent folder 

URL for Viewing: https://vc6.semnan.ac.ir/p69mimmmemid/  

Summary: 19-3-99 

Recording Date: 06/08/2020 10:01 AM   
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  كمپوند اضافي: DCموتور 
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  كمپوند نقصاني: DCموتور 
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  : DCراه اندازي موتورهاي 
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